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Kontrolskrivning till kursen SF1604 i Linjér algebra,
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Kursexaminator: Sandra Di Rocco

Poidngen riknas som bonuspodng till uppgift 2 1 DEL I av tentamen.
Inget hjdlpmedel tillatet.
Losningarna ska vara tydliga och ska MOTIVERAS.

Uppgift: LatS = {é],é>,3} vara standardbasen till R3. Betrakta vektorer:

— — — - — =

| +é3,V) =eé3,73 =e] +2er—é3.

Lat

1 0 1
M=| 01 2
I 0 —1

motsvarar vectorerna i B. Eftersom determinanten &r lika med —2 # 0 spéanner kolum-
nerna hela R3 och ir linjirt oberoende. Detta visar att B utgdr en bas.
(b) (1 p.) Lat A = [F]g for en linjir avbildning F : R — R3. Betrakta vektorn w med
koordinater (w)g = (1,1, 1), bestdim koordinaterna till vektorn F (w) i basen B.
Basbytes matris fran B till S dr given av [id|g_.s = M. Inversen giver basbytes matris

fran Still B :
L o 1
. 2 2
lidlsp=M""=| -1 1 1
1 1
2 0 —
Man bestdmmer inversen genom Gausseliminering:
10 1 100 10 1 1 00O 1 0110 O
01 2 010}—-{01 2 O T1TO0O]—-1012¢01 0
10 -1001 00 -2 -101 00130 —3
1 1 1 1
1005 0 5 100 5 0 —53
-1 01201 O -1 010 -1 1 1
1 1 1 1
0015 0 —5 001 5 0 —3



Det foljer att

;13
[Flp = [id]s_p[Fslidlp_s=| 4 1 4
41
DaEr:
5 1 1 1 6
Fwp=I[Flgwg)=| 4 1 4 1 l=|9|=
-1 1 -3 1 2

(©) (1 p.) Ge ett exempel pa en linjér avbildning 7' : V — V, T # F sddan att [T]|g = A for
nagon bas 3 till V.
Ett exemper kan vara V = P,(R) med 8 = S standardbasen.

1 23 aop ap+2a; +3as
T(px)=1 2 3 1 ap 2a0+3a; + a3
2 0 3 a 2a0+3ap

Som definierar

T(ap+ax+ azxz) = (ao+2a; +3a3) + (2ap + 3a; +a3)x+ (2ap + 3a2)x2.



