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LOSNINGSFORSLAG

1) Losning

Vi vet att z(t) == X(w) och borjar med f(t) = 2(t + 3) = F(w) = €% X (w)

och f(2t) = z(2t 4 3) N %F (% och till slut bestdmmer vi
y(t) = (2t +3) %5 LF (WT“) (1)
som leder till svaret
4 i3¥ +4 4
y(t) = e (2t +3) 5 Y(w) = 1F (%) =le" 2 x (%)

Det gar naturligtvis utmérkt att berikna Y (w) direkt med Fouriertransformens
definitionsintegral. Studera

Y(w) = 7 e Mp(2t 4+ 3)e Widt = (2t +3=17) = (2)
_ J(T ) 3>(w+4)x(7)d77 - (3)
_ %e%(“’*‘” 7 e_”<w;4>x(r)dr ~ (4)
— %e%@f + 4)X (WTH> ... samma som ovan (5)
2) Losning

Om vi skriver H.L. i texten som

ft)=tU(t) — (t — %) Uu <t — g) (6)



far vi

F(s) = 5—12 (1 - e%s) (7)

samt Z-transformen av den givna differentialekvationen med y(0) = ¢'(0) = 0 ger

(82 + 4)Y(s) = L <1 _ e_%s)

S

(8)

Da far vi losningen i s-planet

Y(s) = 32(3+—|—4) (1 - e_§s> = G(s) (1 - e_§s> 9)

dér en partialbraksuppdelning av G(s) leder till

60 = wtrg =4 (F - 73) (10

och inverstransformen ger

glt) =1 (t — Lsin 2t> (11)

Tillimpad i ekv(9) far vi slutligen svaret

y(t) = %1 (t— %sin%) Ut) + le ((t— %) - %sin2(t— E)) Ut —




