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ANALYTISKA METODER OCH LINJAR ALGEBRA II

Uppgiftl : Antag att avbildningen B:s 6verforingsmatris ar B. Da maste
gillaatt Z=Bj. = AT < §j=A"'2dvs B=A"%

1 4 -1
— A1 _ —
pat = (47

Uppgift2 :

Matrisens egenvarden utraknas genom
1—A 3

3 1-X
Egenviardena blev Ay = —2 och Ao = 4. Egenvektor till egenvardet -2 fas
genom att 16sa ekvationsssystemet

(33)(0)-(0)=(33)(5)-(5)

om man anviander Gausselimination. Vi far da sambandet v1 + vo = 0 och

. - _ 1 .
vi kan da vélja en egenvektor som vy—_1 = % < 1 ) Eftersom vi har en

symmetrisk matris dr egenvektorerna ortogonala mot varandra. Vi ser att

0= =(1-X?=9=(1-2A=3)1-X4+3)=—(2+N)(4-N)

1. _ . .
vektorn % < 1 > ar ortogonal mot v)—_1. Detta maste da vara egenvektorn

Uy=3. Tag alltsa basen {fl = % < _11 ) fo = % ( 1 > } Matrisen A

blir i denna bas < —2 0 >

0 4
Uppgift3 :
Tag exempelvis och rédkna ut koefficientdeterminanten.
1 0 -2
21 0 |=1 0 + (-2) 21 =(—4)—2(-6+4)=0
403 4 3 —4 —4 3

Koefficientdeterminanten ar lika med 0 och saledes &r vektorerna linjart
beroende och utgor inte en bas i R3



