Dagens teman

« d-funktionen och andra generaliserade
funktioner (Arb 3, 84)



d-funktionen, viktiga egenskaper
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om0 ligger utanfor intervalleta £t £ b.
X(t) d(t) = x(0) d(t) och

¥

§ d(t) x(t) dt = x(0),

om x(t) & kontinuerligi t = 0.
§MP4)ﬂUdt:ﬂm
dvs. d(t) * x(t) = X(b).

d(at) = kild(t)’ oma? O.



d-funktionen och L TI-system

 d-funktionen sominsignal:

om  d(t) —» ] L h(t)
o (" h &r pulssvaret”)
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X(t) —p! ] | § h(t —t) x(t) dt
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o d-funktionen som pulssvar sfunktion:

X(t) —p» d (t) —p- d(t) * X(t) = X(t)

(Det "triviald” LTI-system som inte paverkar
insignalen pa nagot sétt.)



