
f

sinc f

1

1 2 3 4 5 6–6 –5 –4 –3 –2 –1

sinc f =  
sin πf

πf , om f ≠ 0, = 1 om f = 0.
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Psinc Pf  =  
sin Pπf

πf , om f ≠ 0, = P om f = 0.



δ(t)
 

x y

v

x(t) y(t) * x(t)

Sammansättningens pulssvar är faltningen av delsystemens pulssvar
v(t) = y(t) * x(t) = x(t) * y(t)


