Definition av Laplacetransform.

L{fM)} = *f(t)dt = F(s)

Egenskaper.

L{c f(t)+c, (1)} = cL{ f,(O)} + 6, L{ f,(1)]
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OmF(s) = L{f(t)} ocha & et goatyckligt
redlttd , dadr L e*f(t)}=F(s- a).

OmF(s)=L{f(t)} ochn= 1, 2, 3, ....,
dl’l
ds’

dagdler L{ t"f()}= (-1)" —F(s).




Funktionen U(t - a) definieras av

Ut i O da Of£t<a
-a) = .
(t-3) %1 da t3 a

OmF(s) = L{f(t)} ocha>0,
daar L{ f(t- QU(t-a)} =e *F(s).
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Transform av Diracs deltafunktion
Fort, >0  L{8(t-t)}=¢e %




L{T&t); = sE(s)- T(0)

L{ f#t)} =sF(s)- (0)- T€0)

Omf(t) ar styckviskontinuerligpa [0, ¥ ),
av exponentiell ordning och periodisk med peroden T,

dé L{T ()= - i_sT (bt

f(t+T) = T (t)




Lat funktionernaf och g vara styckvis
kontinuerligapaintervallet[ O, ¥ ),
dagesfaltningen, f * g, av f och g av integralen

t

f*g=0f @)g(t- t)dr.
0

Omf(t) och g(t) & styckviskontinuerligapa [0, ¥ )
och av exponentiell ordning ,
da L{f*g =L{f(t}L{g(t} =F(s)G(s)




