
Dagens teman

• Autonoma ekvationer, stabilitet/instabilitet

(ZC 2.1)

• Separabla differentialekvationer

(ZC, kap 2.2)



Autonoma ekvationer

y´ = f(y)

• Om f(y0) = 0, så är konstanten y(t) = y0 en
lösning

Sådana lösningar kallas jämviktslösningar.

• Låt f(y0) = 0 och ≠ 0 i någon omgivning av y0.

Då är jämviktlösningen y0 stabil om f(y) växlar
tecken + 0 – vid y0. Annars är den instabil

• Enkelt testförfarande:

 f(y0) = 0 och f´(y0) < 0 ⇒ y0 stabil

 f(y0) = 0 och f´(y0) > 0 ⇒ y0 instabil



Separabla ekvationer

y´(x) = f(x)g(y)

Lösningsförfarande:

Ekvationen är ekvivalent med att

y = a, konstant, där a är 0-ställena till g(y)

eller att
⌠⌡  

1
g(y) dy = 

⌠⌡  f(x) dx.


