
Egenskaper hos fouriertransformen
Funktion Transform (f) Transform (ω)

Om     x(t) Z(f) Z(ω)
så       Z(t) x(–f) 2π·x(–ω)

x(t) X(f) X(ω)
ejω 0 tx(t) = e2 π jf 0 tx(t) X(f – f0) X(ω – ω0)

x(t – t0) e–2 π jft0  X(f) e–j ω t0  X(ω)
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Sampling av x(t) med
sampelavstånd T

1/T-periodisk fortsätt-
ning av 1/T · X(f)

2π/T-periodisk fortsätt-
ning av 1/T · X(ω)

L-periodisk fortsättning
av x(t)

Sampling av 1/L·X(f)
med avstånd 1/L

Sampling av 2π/L·X(ω)
med avstånd 2π/L



Speciella transformer
Funktion Transform (f) Transform (ω)

δ(t) 1 1
1 δ(f) 2π δ(ω)

δ(t – t0) e–2 π jft0 e–j ω t0

ejω 0 t = e2 π jf 0 t δ(f – f0) 2π δ(ω – ω0)
δ(t + t0) + δ(t – t0) 2 cos(2πft 0) 2 cos(ωt 0)

cos (ω0t) =
cos (2πf0t)

1
2 (δ(f – f0) + δ(f + f0)) π (δ(ω – ω0) + δ(ω + ω0))

δ(t + t0) – δ(t – t0) 2j sin(2πft 0) 2j sin(ωt 0)
sin (ω0t) =
sin (2πf0t)
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rect (t/P) P sinc (Pf ) P sinc (Pω/(2π))
sinc (t/(2π)) 2π rect (2πf) 2π rect (ω)

sinc( t) rect (f) rect (ω/(2π))




