Egenska

ner hos fouriertransformen

Funktion Transform (f) Transform (w)
Om x(t) Z(f) Z(w)
sa  Z{1) x(-f) 2p X(~W)
X(t) X(f) X(w)
gWotx(t) = e?Pifolx(t) X(f —fo) X (W —Wpo)
X(t — to) g2Pifto X(f) eI X (w)
i 1 &0
x(at),al 0 a| X o a| X a3
X(=t) X(=H) X(=w)
(x* y)(1) X(f)-Y(f) X(w)-Y(w)
X(t) y(t) (X* V)(f) le (X * Y)(w)
& x(t) 2pi f X(f) jw X(w)
tX(t) % & X(h i X(W)




an _ :
S X() (2pi )" X(f) ()" X(w)
t" x(t) g gd X(f) n d'
X W
p; df J ! (w)
Sampling av x(t) med | 1/T-periodisk fortsétt- | 2p/T-periodisk fortsétt-

sampelavstand T

ning av /T - X(f)

ning av /T - X(w)

L-periodisk fortsattning
av X(t)

Sampling av L/L-X(f)
med avstand 1/L

Sampling av 2p/L-X(w)
med avstand 2p/L




Soeciella transformer

Funktion Transform (f) Transform (w)
d(o) 1 1
1 0 2p d(w)
d(t —to) e 2pifto el Wi
gWot = g?pifot d(f — fo) 2p d(W—Wo)
d(t + to) + d(t —to) 2 cos(2pfto) 2 cos(wto)
COS (Wot) = 1
CoS EZBf?)t) 2 (d(f —fo) +d(f +fq)) | P (d(W—Wo) +d(W +Wo))
d(t + to) — d(t —to) 2i Sin(2pfto) 2i Sin(wto)
sin (Wet) = 1
an Ezgfgt) o (d(f—fo) —d(f +1a)) | & (dw—wo) — d(w + wo))
_§_¥d(t —nT) UT _§¥d(f —nm 20T _§¥d(w — 20n/T)
1 1 1
u(H apif *+2d(h) i +Pdw)
' 1 2
t = <
2on® 2pif jw




rect(t/P) P sinc (Pf) P sinc (Pw/(2p))
sinc (t/(2p)) 2p rect (2pf) 2p rect(w)
sinc(t) rect (f) rect (w/(2p))







