Funktionslexikon

OW: = Oppenheim-Willsky, Hj: = Hjalmarsson et.al., F.matr = Forel&sningsmaterial
Transformvariabel i OW: w. Transformvariabel i HJ och F.matr: f.
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Beteckning litterturhénvisning | Viktigare relationer Grafer
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rectp (t) = recty (t/P) Hj 4.2.2 Skelad variant av rect; (t) b recte (1)
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sinc ot Hj 422 snct  %® rect( f)
(Sinus cardinalis, " sinken*) E.matr 5 lim Psinc (Pt) = d(t)
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Nollstéllen: 1/P, +2/P, +3/P, ..
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Yo (f) Hj 6.4 FT av trunkerad signal y(t):
y(t) - rectp (t) %® Yp (f) = Y() * Psinc Pf
Yr () Hj 6.5 FT av samplad signal y(t):
Obs. Ej sammasom Yp (f) med v 1
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(Poissons summationsformel)
Yr.p () Hj 6.2-3 FT av samplad och trunkerad signal:
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