Dagens teman

« d-funktionen och andra generaliserade
funktioner (FM 8&4)



d-funktionen, viktiga egenskaper
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X(t) d(t) = x(0) d(t) och
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§ d(t) x(t) dt = x(0),

om x(t) & kontinuerligi t = 0.
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dvs. d(t) * x(t) = X(b).

d(at) = kild(t)’ oma? O.



d-funktionen och L TI-system

 d-funktionen sominsignal:
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Funktionen h kallas pulssvaret.
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Derivering av diskontinuerliga funktioner

du(t—a)
a 1
Funktion med Kontinuerlig o
sprangdiskontinuitet funktion Standardsprang
Generaliserad derivata:
X (1) = y () + d d(t - a)
Klassisk derivata d-puls

{x ()}



Nagra speciella derivator
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g2 It1=2d(t),

é’t rect t = d(t + 1/2) — d(t — 1/2).



