KTH Matematik
kontrollskrivning nr 1 i SF1624 for IT(CINTE1) & ME(CMIEL1)
12 november 2007, kl 10.15-11.15

Version hoger.
Inga hjalpmedel

Varje uppgift podangsattas med maximalt 3 podng. Fér godkéant krdvs minst 5 podng av total 9 podng.
Samtliga behandlade uppgifter ska forse med utforlig 16sning och motivering

Skrivningen skall lamnas tillbaka till din lektions larare med dina I6sningsférslag

prog

Efternamn Férnamn

Personnr Resultat

Nar kontrollskrivningarna ar rattade kan de aterfas hos 6vningslararen. Observera:
* Den som vill klaga 6ver rattningen av sin skrivning skall skriva ner sina synpunkter (gérna kortfattat) och lamna
klagoskriften + skrivningen till sin l&rare for vidare befordran till den som har réttat.

1

1. Bestam den vinkelrata projektionen av vektornw = | 2 | pa linjen L

1

med ekvation (1,1,1) +tr, darr=|2

3. L6s ekvationssystemet {

1

3

1 0 1
2. En linjar avbildning A franR? till R* éverfor vektor(ojpé vektor(zj och vektor (J pa

2
vektor (8} Bestam den 2x2- avbildningsmatrisen.

x—=y+z=0

—x—-y—-2z=1
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Version vanster.
Inga hjalpmedel

Varje uppgift podangsattas med maximalt 3 podng. Fér godkédnt krdavs minst 5 podng av total 9 podng.
Samtliga behandlade uppgifter ska forse med utforlig I6sning och motivering.

Skrivningen skall lamnas tillbaka till din lektions larare med dina I6sningsférslag

prog | Efternamn Férnamn Personnr Resultat

Nar kontrollskrivningarna ar rattade kan de aterfas hos dvningslararen. Observera:
* Den som vill klaga 6ver rattningen av sin skrivning skall skriva ner sina synpunkter (gérna kortfattat) och lamna
klagoskriften + skrivningen till sin l&rare for vidare befordran till den som har réttat.

1
1. Bestam den vinkelrata projektionen av vektorn w = | 2 | pa linjen L med med ekvation (1,1,1)
1
1
+tr,darr=1|2
3

0 1 2
2. En linjar avbildning A franR* till R* overfor vektor(ljpé vektor(oj och vektor (Jpé
5 ) I .
vektor (J Bestam den 2x2-avbildningsmatrisen

x—y+2z=0

3. L0os ekvationssystemet
—x—2y+z=3




Losningsforslag till KS1,

Hdoger
1
1. Bestam den vinkelrata projektionen av vektornw = | 2 | pa linjen L
3
1
med ekvation (1,1,1) +tr, darr=| 2 |.
1
Ldsning
Den vinkelrata projektionen av vektor w pa vektorn r ges av
1 1
2 |e| 2
3 1 : 8 :
projrw:W‘ Cy = 22 Zlo|="2|2] & parallell med vektornr.
lIrl? 1) (1 J6
1 1
2|2
1 1
g 1
Svar: —| 2
J6

1

1 0 1
2.En linjar avbildning A franR* till R* 6verfor vektor(ojpé vektor(2j och vektor (J pa

2
vektor (8} Bestam den 2x2- avbildningsmatrisen.
Ldsning

b
Lat A= [a dj vara avbildningsmatrisen. Vi har
C
a b1 0 a=0
= =
c d/)\O 2 c=2
1 0 b1 2 2b=2
A = = = =b=1,d=3
2 2 d)\2 8 2+2d=8
1

—x—y-2z=1 : ) o it .
{ i 0 Ekvationssystemet sager att vi soker om mojligt sk&rningen mellan tva plan.
X—yTrz=

Om dessa plan skar varandra s maste deras skarning ges av en ratt linje dvs en parameter



I6sning. Alla punkter som ligger pa den ratta linjen &r en l6sning till systemet. . Matrisen av
-1 -1 -2 1 -1 -1 21

systemet ger ~
1 -1 1 0 0o -2 -1 1

Sista ekvationen ger -2y—z=1=z=1-2y. Visétter y=1r, dar 7 & en parameter ( ett

godtyckligt tal). Fran den forsta ekvationen fas
—x=y+2z+1=>x=—-y-2z-1=(z=1-2y,y=t)=>x=3t-3

X -3 3
Svar: x=3t-3),y=t,z=1-2t |y |=| 0 [+ 1
Z 1 -2
Vanster
1
1. Bestam den vinkelrata projektionen av vektorn w = | 2 | pa linjen L med med ekvation (1,1,1)
1
1
+tr,darr=12|.
3
Ldsning
Den vinkelrata projektionen av vektor w pa vektorn r ges av
1 1
2 (e 2
1 1
i wW-r 1 3 8 .
projw=——-r = ———-|2 |=—=|2 | dr parallell med vektornr.
[Irll 1) (1 Jia
3 3
2|2
3 3
g 1
Svar: —| 2
V14|

0 1 2
2. En linjar avbildning A frinR? till R Sverfor vektor(ljpé vektor(oj och vektor (Jpé

5
vektor (J Bestam den 2x2-avbildningsmatrisen



Ldsning

b
Lat A:[a dj vara avbildningsmatrisen. Vi har
C
a b\(0 1 b=1
= =
c d)\1 0 d=0
2 a 1\(1 5 a+2=>5
A = = o =a=3c=2

x—y+2z=0 : ) o it .
{ Y Ekvationssystemet sager att vi soker om mojligt sk&rningen mellan tva plan.

—x—-2y+z=3
Om dessa plan skar varandra s maste deras skarning ges av en ratt linje dvs en parameter
I6sning. Alla punkter som ligger pa den ratta linjen &r en l6sning till systemet. . Matrisen av

I -1 2 0 1 -1 2 0
systemet ger ~
-1 -2 1 3 0 -3 3 3
Sista ekvationen ger —-3y+3z=3=z=1+y. Visdtter y=r, dér 7 & en parameter ( ett

godtyckligt tal). Fran den forsta ekvationen fas
x=y-2z=(z=1+y,y=t)=2x=t-2(1+1)=-2~1

X =2 -1
Svar: x=-2—-t,y=t,z=1+t<|y|=| 0 |+1] 1
z 1 1



