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1. ORTOGONALA MATRISER

Definition 1.1. En n x n matris A siges vara ortogonal om

ATA=1,.

Observera att:

e Om A ortogonal da ar AT ortogonal.

[
A ar ortogonal < kolonnerna avgor en ON bas till R”
A ar ortogonal < raderna avgor en ON bas till R”

A ér ortogonal = A7l = AT,

A ar ortogonal = det(A) = 1 eller det(A) = —1.

2. BASBYTE

Lat By = (e, ..., €,) och By = (€], ..., €,) vara tva olika baser till R". Vi definierar
den basbytematris (fran By till Bs) som

B
By = (ai;)
dar kolonnerna ar
(€1)B, = (a1i, a2iy ..y Qi)

(€1)B, (€2)B, - (€n)n,

Da ar:



Det betyder att om (¢)p, = (21, ...,2,) och (¥)p, = («], ..., 2]) da &r:

X - - S X1
.Z(Jé _ (61)32 (62)32 (en)Bz T

Observera att
Bo\—1 _ 1B
o (Bg!)" =By,
e om B; och B, ar ortogonala baser da ar Bgf ortogonal.
I sa fall ar (Bp?)~t = (By!)T.
3. BASBYTE OCH LINJARA AVBILDNINGAR

Lat By = (é1,...,€,) och By = (é},...,€,) vara tva olika baser till R" och lat

F : R" — R" vara en linjar avbildning. Da har vi att:

[F]B2 = Bgf[F]BJggé



