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1. DIAGONALA MATRISER

Definition 1.1. En n x n matris D = (d;;) siges vara diagonal om
dij:{)\i om =]

0 om ©#£j
d.v.s
A 0O 0 ... 0
D 0 X 0 ... O
0 o 0 A,

2. EGENVARDEN OCH EGENVEKTORER

Definition 2.1. Lat A ara en nxn matris. En vektor 0 # @ € R™ &r en egenvektor
till A om det finns A € R sadan att:
AU = M.
talet \ kallas egenvarde till A.
Observera att:
A ar egenvérde till A om det(A—AI,) =0
¥ = (x1,...,x,) ar egenvektor till A med avseende till A om (A — \,)o =0

Det vill saga att U ar en ej trivial 10sning till linjart systemet:

1 0
a-xr)| 2 =]
T 0

3. DIAGONALISERBARA MATRISER
Lat A vara en n x n matris. Vi siager att A ar diagonaliserbar om det finns ett
basbyte Bgf och en diagonal matris D sadana att:
D = B ABf: = (B) ABE.

Observera att:
A ar diagonaliserbar <> A har n stycken linjart oberoende egenvektorer



Lat By = (01)p,, ..., (U,)p, vara basen som bestar av egenvektorer och antar att
v; ar egenvektor med avseende till A;( det kan vara sa att A\; = A; for nagon 1, j).
Da ar

U U, A0 0 .00
(1}1)31 (Un)Bl 01 \ 0 0
0 o oo 0 Ay

Observera dessutom att:

Om 971, ..., v} ar egenvektorer till olika egenvarden A\; # ... # A\, da ar de linjart
oberoende. Det foljer att:

A n X n matris med = A ar diagonaliserbar
A1 # Ao # ... # )\, egenvirde



