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1. INVERS TILL EN KVADRATISK MATRIS
Lat A vara en n X n matris. En invers till A ar en n X n matris B sadan att
AB = BA=1,.

For varje kvadratisk matris A finns det hégst en invers, som beteckas med A~
En matris A siges inverterbar om inversen A~! existerar.
Observera att:

o (A_l)_ = A, d.v.s att om A &r inverterbar, sa ar AL

o (KA )_ = 1A I d.v.s att om A ar 1nverterbar sa dar kA~ for varje k # 0.
o (AT)71 ( DT d.v.s att om A dr inverterbar, sa ar A”.

o (AB)™t =B71A- 1 , d.v.s att om A, B ar inverterbara, sa ar AB.

2. HUR BESTAMMER MAN INVERSEN

Lat A vara en n X n inverterbar matris och lat
A'= (A I,) den ar en n X (2n) matris

Genom Gauss-Jordan eliminering far man:
A= (A L) w (I, A1)

3. LINJARA SYSTEM PA MATRIS FORM

Lat
(
axry + ... +ay, = dl
anxi+ ...+ as, = d
{ azri+...+az, = ds vara ett system av m ekvationer in n variabler.

| @m11 + ot A = d,, )



Om man satter:

aiy ... QAin I dl
as1 ... Qa9on i) dg
M = aszy ... Qasp s X = T3 , D = dg

Al - Qmn T d,
da kan man skriva systemet som:
MX =D.
Observera att om M ar inverterbar da har systemet precis en 16sning:
X=M"'D.
Ett system kallas ett homogent system om D = 0.

Om ett homogent system MX = 0 ar sa att M ar inverterbar da har systemet
precis en losningm namlingen den triviella 16sningen X = 0.



