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1. RUMMEN R"

Med R"™ menas méangden av n-tupler v = (z1, ..., z,), dir z; € R.
Man kan definiera de f"ljande tre operationer:

o (r1,To, ..., Tn) + (Y1,Y2, s Yn) = (X1 + Y1, To + Yo, ey Ty + Yn)-

o k(xy,m9,...,2p) = (kx1k, xo, ..., kxy).

o (r1,T9, ..., Tn) (Y1, Y2y oy Yn) = T1Y1 + ToYo + ... + TpYn.

Dessutom definierar man:

o U] =2} + a3+ ... + a2

e ¥ ar parallel till @ om det finns k € R sa att w = kv.

e Vinkeln o mellan v och w ar:

vw

).

arccos(——
| 0[]
sa ar v ortogonal till @ om v - w = 0.
Vi betecknar med: 0 = (0,0,0,...,0) och e; = (0, ...,0,1,0, ..., 1) med ett pa plats
numimer 4.
Observara att man har samma riknereglerna som galler for R? och R3.

o (k+t)U = kU4 tv.

o k(tv) = ktv

oV -U=1-17.

o k(U -u) = (ki) -u=10- (ki)

o (V+w) u=7v-d+w-u.

o |- | < |U]|d].

o |U+ w| < |U] + |, de ar lika om olch endast om v ar parallel till .



2. BASER TILL R".

Vi sager att en vector v € R™ ar en linjar kombination av vektorerna vy, ..., Uy,
om det finns k1, ..., k,, € R, sadana att:

U = k101 + kovy + .. + kU,

Ett antal vektorer {v1, ..., v, } ségs linjdrt oberoende om ingen av dem &r en linjér
kombination av de ovriga.

Man ser att {v1,...,v,,} &r linjart oberoende om och endast om det homogent
system MK = 0, dar M ar matrisen vars kolunner bestar av koordinaterna av
U1, .oy Uy 0Ch K = (K1, ..., k), har bara den triviella 16sning.

Det vill sdga att {01, ..., v, } ar linjart oberoende om och endast om det f6ljande
hander:

kioi+ ...+ k=0 ki =k =..=%k, =0.

Definition 2.1. En bas till R” ar en mangd av n stycken linjart oberoende vek-
torer.

Given en bas B = {u1, ..., v} da kan varje vektor ¥ € R" skrivas som en linjar
kombination:
U=k + ...+ kpv, =0%& k
Vi kallar (k1, ko, ..., k) koordinater av vektorn ¢ med avseende till basen B och

vi skriver:
U= (ki, ko ... k) B



