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Kortfattade 16sningsforslag.

2. Inséittninge ger att #* #r en tillaten losning. Basvariablerna svarande mot z* #r x
och z4. Simplexmultiplikatorerna ges av

202 -1
2 —1
1 2 Y2 -1 Y2 25

Reducerade kostnaderna for ickebasvariablerna blir

2c0 — 1 2co + 4
<83>_<0> (_1 1) —02—2 - 3C2+1
5 5
Kravet s > 0 ger co > —1/3.
3.  (Se kursmaterialet.)
4. (a) Den duala malfunktionen ¢(u) ges av det lagrangerelaxerade problemet

o(u) = —8u+ min (2u—3)x; + (3u —5)za + (du — 7)xz + (bu — 8)x4
da  z1+azo+a3+a4 <3,
v €{0,1}, j=1,... 4.

(b) Speciellt for u = 8/5 far vi

_ _64 1 1 3
o(u) = —%+ min zx1 — g2 — £23

da  x1+xo+ 23+ 14 <3,
ij{O,l}, j=1,...,4.
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Optimallosningar &r x'(u) = (0 1 1 0)7 och 22(u) = (0 1 1 1)T. Vi far o(u) =
—68/5.

(Motsvarande subgradienter blir —1 respektive 4, varfor u = % ar optimallésning
till det duala problemet.)

(c¢) Det lagrangerelaxerade problemet har heltalsegenskapen, eftersom alla extrem-
punkter till det lagrangerelaxerade problemet &dr heltaliga.

5.  Om vi utgér fran extrempunkterna z! = (-1 0 -1 0)7 och 22 = (0 1 0 1)7 blir forsta
basmatrisen

BZ(AHII AH562>:<—4 6>.
1 1 1 1

Basvariablernas vérden ges av

CE)=00) e ()1

Simplexmultiplikatorerna ges av

(o) G- (2 G- ()

Minsta reducerade kostnaden ges av —y2 + minges(c — ALy;) 2. Vi far

N e
v

T _ 11 13 23 21
A= (4 -8 2 -2

Inspektion ger att optimal extrempunkt till subproblemet blir 23 = (0 1 -1 0)7, med

reducerad kostnad —ya + (¢ — ALy1)T23 = —2/5 < 0. Ny transformerad kolumn i
bivillkorsmatrisen ges av

P(7)-(8) ()

Kvottest ger att a; ldmnar basen, vilket ger

B_(AHCEQ AHx3>_<6 —1>.
1 1 1 1

Basvariablernas vérden ges av

() ()= () e ()=
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Simplexmultiplikatorerna ges av

6 1 —8 —1
-1 1 Y2 -7 Y2 A
Minsta reducerade kostnaden ges av —ya + mingeg(c — ALy, )Tz, Vi far
T _( 15 19 31 31
¢ ﬂJlAH_(T -7 7 —7>-

Inspektion ger att optimal extrempunkt till subproblemet blir 22 eller 23, vilka bada
ger minsta reducerade kostnaden noll. Alltsa #r problemet 16st. Optimallésningen 2™

ges av
0 0 0
111 6 1 1
* _ 2 3 _ —
r = ox” + a3x == 0 +? | _g
1
1 0 7



